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Вариант 1
1. Какие устройства образуют силовой канал электропривода, а какие — информационный?
2. Какое движение называется установившимся и какое неустановившимся?
3. Запишите уравнения, описывающие поступательное и вращательное движение механических элементов.

Вариант 2
1. По каким критериям можно классифицировать электроприводы?
2. Какие элементы относятся к механической части ЭП?
3. Какое движение называется установившимся и какое неустановившимся?	

Вариант 3
1. Приведите примеры рабочих машин и их исполнительных органов.
2. Какие условия определяют установившееся и неустановившееся движение?
3. Поясните правило определения знаков моментов в уравнении движения

Вариант 4
1. Какие устройства образуют силовой (энергетический) канал электропривода?
2. Для чего выполняется операция приведения?
3. Что такое динамический момент ЭП?

Вариант 5
1. Каково назначение электрического преобразовательного устройства в
2. структуре электропривода?
3. Поясните правило определения знаков моментов в уравнении движения.
4. Приведите примеры механических характеристик двигателя и исполнительного органа.

Вариант 6
1. Какие устройства входят в информационно-управляющий канал электропривода?
2. Что такое динамический момент ЭП?
3. Что такое жесткость механической характеристики?

Вариант 7
1. Какие устройства входят в информационно-управляющий канал электропривода?
2. Приведите примеры механических характеристик двигателя и исполнительного органа.
3. В каких случаях возникает неустановившееся движение ЭП?

Вариант 8
1. Как классифицируют электроприводы по виду движения электродвигателя?
2. Что такое жесткость механической характеристики?
3. Как классифицируются моменты сопротивления по характеру сил, создающих эти моменты?

Вариант 9
1. Приведите классификацию электроприводов по виду управления.
2. Как с помощью механических характеристик двигателя и исполнительного органа определить скорость установившегося движения?
3. Что называется реактивным моментом сопротивления?

Вариант 10
1. Приведите примеры электродвигательных устройств, используемых в ЭП.
2. Как можно оценить устойчивость механического движения?
3. С какими знаками входят в уравнения движения активные и реактивные    моменты сопротивления?

Вариант 11
1. Приведите примеры рабочих машин, приводимых в движение ЭП.
2. В каких случаях возникает неустановившееся движение ЭП?
3. В каких квадрантах поля М-ω располагаются механические характеристики для тормозного режима работы?


Вариант 12

1. Для чего служит механическое передаточное устройство в ЭП?
2. Что такое динамический момент ЭП?
3. С какими знаками входят в уравнения движения активные и реактивные моменты сопротивления?


Вариант 13

1. Для чего служит силовое преобразовательное устройство в ЭП?

2. Приведите примеры механических характеристик электродвигателей.

3. С какими знаками входят в уравнения движения активные и реактивные моменты сопротивления?


Вариант 14

1. Достоинства и недостатки группового электропривода. 
2. Что отражают механические характеристики двигателя и рабочей машины?
3. Какие элементы относятся к механической части ЭП?

Вариант 15
1. Приведите определение взаимосвязанного электропривода
2. Как, используя механические характеристики двигателя и рабочей машины, определить скорость установившегося режима работы машины?
3. У каких механизмов момент сопротивления не зависим от скорости?

Вариант 16
1. Что такое жесткость механических характеристик, что она определяет?
2. Запишите уравнение движения ЭП. Расшифруйте входящие в него переменные.
3. На каком принципе базируется приведение моментов сопротивления к валу рабочей машины?

Вариант 17
1. В каких квадрантах поля М-ω располагаются механические характеристики для двигательного режима работы?
2. Что понимают под статической устойчивостью ЭП?
3. Как с помощью механических характеристик двигателя и исполнительного органа определить скорость установившегося движения?

Вариант 18
1. Какую жесткость имеют механические характеристики синхронного двигателя?
2.  Что является причиной возникновения реактивных и активных статических моментов? 
3. Составьте уравнение движения при подъеме груза.

Вариант 19
1. Какую жесткость имеют механические характеристики грузоподъемного механизма?
2. Составьте уравнение движения при торможении в процессе подъема груза.
3.  Каким образом осуществляется приведение кинематической схемы электропривода к расчетной? Что при этом должно учитываться?
Вариант 20
1. В каких тормозных режимах могут работать электроприводы?
2. Охарактеризуйте основное уравнение электропривода. 
3. Что такое абсолютно жесткая механическая характеристика?

Вариант 21
1. Чему равен суммарный (динамический) момент на валу двигателя при работе в установившемся режиме?
2. Какие устройства образуют силовой канал электропривода, а какие — информационный?
3. Составить уравнение движения при тормозном спуске груза.

Вариант 22
1. В каком случае возникает неустановившееся движение электропривода?
2. Какие устройства образуют силовой (энергетический) канал электропривода?
3. Что такое активный и реактивный моменты статического сопротивления?

Вариант 23
1. У каких рабочих машин момент сопротивления пропорционален квадрату скорости вращения?
2. Каково назначение электрического преобразовательного устройства в структуре электропривода?
3. Чем создаются активные статические и реактивные моменты? Укажите их отличительные особенности.

Вариант 24
1. .Что понимают под механической характеристикой рабочей машины?
2. Приведите примеры рабочих машин, приводимых в движение ЭП.
3. Какая цель приведения моментов инерции и поступательно движущихся масс к одной оси вращения, например к валу двигателя?


Вариант 25
1. Что понимают под механической характеристикой электродвигателя?
2. .Достоинства и недостатки группового электропривода.
3. Как определяют оптимальное передаточное число? Поясните его физический смысл.

Вариант 26
1. Приведите примеры механических характеристик рабочих машин.
2. Для чего служит силовое преобразовательное устройство в ЭП?
3. Какие моменты в электроприводе называют движущими, а какие
тормозящими?

